Mobiilsed robotid MHK0020 nadalaaruanne

Gruppi nimi Tuletorjujad Aruande number
Grupi juht Mikk Luige

Grupi liikmed Illo Joe, Mikk Luige, Ester Uibopuu, Ly Orgo Kuupéev 8.03.2011
Grupi otsene Raivo Sell

juhendaja:

Aruanne tuleb laadida grupi juhi poolt e-6ppe keskkonda vastava nidala juurde. Nddalaaruande téhtacg on neljapdev
kell 9:00 (hilinenud aruanded saavad vihem punkte). Kiisimuste korral votke ithendust juhendajaga: Raivo Sell V308
(6203201)

Piistitatud iilesanded (juhendajate poolt v4i eelmise nddala grupi plaanid)
e Raami joonistega CNC-sse
e esimesed programmeerimise harjutused

Tehtud t66d (Kirjeldage tookdiku, probleeme, ideid)
e Loplik cad’i mudel
e Raami teostus cnc’s
e Programmeerimise algus

Tulemused (konkreetsed tulemused ja valmidusaste (algstaadiumis -A, Prototiiiip -P, Valmis -V))
e Raam-P

Programm - A

Ohukahur — P

Andurite valik ja paigutus - A

Probleemid (Kiiret lahendamist vajavad probleemid)
e Raam on vaja lopetada
e Vaja teha treimistoid
e Programmeerimine kiiresti vaja teha

Grupist soltumatud (vajavad juhendaja abi/otsust)
e 25rpm’ine mootor on puudu (kahuri t66 jaoks vajalik mootor)

Jargmise nidala to6d (t66 nimetus, vajalikud vahendid, planeeritud tulemus koos
valmisdusastmega)

Teha cnc’s moned detailid
Robot kokku panna
Programmeerimine

Kommentaarid ( jms, mis ei sobi eelpool toodud alajaotiste alla)




Lisad (graafiline materjal, tabelid, kirjeldused, jne.)

Paastiku mehhanism
http://www.youtube.com/watch?v=hWFYHnMx p0&feature=player embedded
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http://www.youtube.com/watch?v=hWFYHnMx_p0&feature=player_embedded




