Mobiilsed robotid MHK0020 nadalaaruanne

Gruppi nimi Tuletorjujad Aruande number
Grupi juht Mikk 2

Grupi lilkkmed  Ester Uibopuu, Ly Orgo, Illo Joe, Mikk Luige Kuupéev

Grupi otsene Raivo Sell 22.2.11
juhendaja:

Aruanne tuleb laadida grupi juhi poolt e-6ppe keskkonda vastava nidala juurde. Nddalaaruande téhtacg on neljapdev
kell 9:00 (hilinenud aruanded saavad vihem punkte). Kiisimuste korral votke ithendust juhendajaga: Raivo Sell V308
(6203201)

Piistitatud iilesanded (juhendajate poolt voi eelmise niadala grupi plaanid)
e Roboti iildplaan on &ra otsustatud
e Mootorid, sensorid, algoritmi tildskeem on valitud
e IR test

Tehtud t66d (Kirjeldage tookdiku, probleeme, ideid)
e Otsustasime roboti {ildplaani
e Sensori valik
e Programmi iildplaan
e Esmased joonised

Tulemused (konkreetsed tulemused ja valmidusaste (algstaadiumis -A, Prototiitip -P, Valmis -V))
e Raam-A

Programm -A

Ohukahur -P

Andurite valik ja paigutus -A

Probleemid (Kiiret lahendamist vajavad probleemid)
e IR andurid, ei tea nende effektiivsust

Grupist sdltumatud (vajavad juhendaja abi/otsust)
e Meil pole IR andurit TSL261
Ball Caster kolmandaks tugipunktiks
3 mootor puudu
*(2x ~60rpm (nt. L149 21:1 6V) +
*1x 25 rpm (pm. sobivad need, mis kodulabori komplektis kasutusel))
Mikro servo peajaoks, kuna joud pole olulised siis voib kasutada iiks koik millist robotit
6 patarei hoidikut

Jirgmise nidala t66d (t66 nimetus, vajalikud vahendid, planeeritud tulemus koos
valmisdusastmega)




e Raami joonistega CNC-sse
e esimesed programmeerimise harjutused

Kommentaarid ( jms, mis ei sobi eelpool toodud alajaotiste alla)

Lisad (graafiline materjal, tabelid, kirjeldused, jne.)

Roboti esialgne graafiline kujutis Photoshop’s teostatuna.

Joonis 1
Esialgne graafiline kujuts robotist, kus néha roboti kuju ja mdningate elementide esialgne
paigutus. Mudelid teostatud Photoshopis.

Joonis 2




Joonis 3

Programmi esialgne skeem.

podra

Vota andurite
naidud

Sele 1
Roboti podrab suurema anduri ndidu poole




soida

Loputu tsukkel —‘

Viota andunte naidud

Andund > Andurid
enne pérast
Loputu tsiikkel —‘

Véta andurite naidud

nivoo

Tule sditmisest vélja

Sele 2
Robot sdidab kuni andurid jouavad mingi nivooni

kustuta

Andund

tsikkel kuni parast

Sele 3
Robot kustutab kiitinla




Loputu tsukkel —‘

poora

soida

kustuta

Sele 4
Programmi main-i osa kirjeldus




