Mobiilsed robotid MHK0020 nadalaaruanne

Gruppi nimi Ratasjalg Aruande number

Grupi juht Pent Laineste 2

Grupi litkmed Pent Laineste, Marek Laul, Andrei Pordvajeyv, Kuupéev
Vladimir Kuts, Vladimir Zaplava

Grupi otsene Raivo Sell 23.02.2011

juhendaja

Aruanne tuleb laadida grupi juhi poolt e-Oppe keskkonda vastava niddala juurde. Nddalaaruande tédhtaeg on neljapaev
kell 9:00 (hilinenud aruanded saavad vihem punkte). Kiisimuste korral votke iihendust juhendajaga: Raivo Sell V308
(6203201)

Piistitatud iilesanded (juhendajate poolt voi eelmise nddala grupi plaanid)
e Ratta avamissiiteemi konstruktsiooni edasiarendamine, avamissiisteemi mootori valik
* Kaugusanduri sobiva asendi(kdrguse) leidmine, nii et oleks tagatud takistuste efektiivne
tuvastamine
* Mootorite, elektroonika, tagaratta paigutuse midramine, arvestades moningal mééral ka
roboti voimalikku disaini
* Roboti alusraami modifitseerimine, vajadusel uue konstrueerimine

Tehtud tood (Kirjeldage tookiiku, probleeme, ideid)
* Ratta avamissiisteemi esialgne konstruktsioon
- avamissiidamiku fikseerimiseks kasutatava ketta kuju, suuruse mééramine
- probleemiks pidurdusvarda sobitumine kettaga, vaja juhtida varras digesse kohta
- avamissiisteemis mojuvate joudude, detailide vastupidavuse hindamine
- sobiva avamisjou kindlaks tegemine, mootor peab suutma ratast avada, samas ei tohiks
ise asend muutuda
- probleemiks vdib kujuneda kulumine, kuna toimub hodrdumine varda ja ketta vahel
- esialgsete variantide katsetamine, voimalikud muudatused

* Tagaratta kinnitus raami kiilge
- tagaratta telg peab jddma aluse tasapinda voi korgemale, muidu tekib oht takistuse taha
kinni jaamiseks

*  Andurite paigutus
- kaugusanduri tdpsuse hindamine, kui hésti suudab eristada eri korgusega(madalaid)
takistusi
- kaugusanduri vajalik paigutuskdrgus, arvestades ratasjala ronimisvoimet

Tulemused (konkreetsed tulemused ja valmidusaste (algstaadiumis -A, Prototiilip -P, Valmis -V))
» Ratta avamissiisteemi konstruktsioon — P(A)
*  Mootorite, andurite, elektroonika paigutus alusel — A

Probleemid (Kiiret lahendamist vajavad probleemid)
e Avamissiisteemi tdokindluse tostmine

Grupist soltumatud (vajavad juhendaja abi/otsust)




* milliseid mootoreid vdimalik saada ratta avamise jaoks

Jargmise nidala to6d (t66 nimetus, vajalikud vahendid, planeeritud tulemus koos
valmidusastmega)

* Prototiiiip, millel to6tav ratta avamissiisteem

- suudab ise ratta avada/sulgeda

- vajalike muudatuste tegemine konstruktsioonis
» Takistuste tuvastamise algoritm

- voimalike lisaandurite vajalikkus

Kommentaarid ( jms, mis ei sobi eelpool toodud alajaotiste alla)

Lisad (graafiline materjal, tabelid, kirjeldused, jne.)
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